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z:zg d‘a(:m‘ difpegpeuEE Informations systéme générales

quration

Edition Windows
Windows 7 Professionnel
Copyright © 2009 Microsoft Corporation. Tous droits réservés,
Service Pack 1

o systeme avancés Obtenir plus de fonctionnalités avec une nouvelle édition de Windows 7

Systeme
Evaluation : Indice de performance Windows
Processeur: Intel(R) Xeon(R) CPU 5160 @3.00GHz 299 GHz (2 processeurs)
Mémoire installée (RAM): 12,0 Go
Type du systéme:: Systéme d'exploitation 64 bits
Stylet et fonction tactile:  La fonctionnalité de saisie tactile ou avec un stylet n'est pas disponible sur cet écran
Paramétres de nom d'ordinateur, de domaine et de groupe de travail
Nom de I'ordinateur : ruizth-PC & Modifier les
Nom complet : ruizth-PC P
Description de ['ordinateur :
Groupe de travail : WORKGROUP

Activation de Windows
Windows est activé.

un. el
ID de produit : 00371-0EM-9307063-62550  Modifier Iz clé de produit (Product Key) Microsoft
Centre de maintenance original

Voir a

Windows Update En savoir plus en ligne...

Informations et outils de
performance

Ouvrir le gestionnaire de périphériques




age
Gte de bus IEEE1394
IDE ATA/ATAPL

477 Ports (COM et LPT)
' Port de communication (COML)
17" Port de communicati (COMZ)
T3 Port imprimante ECP (L 1)
sseurs

A cette étape, connectez votre ordinateur (mac ou pc) sur le
boitier du Stellarcat a I'aide du cable USB prise A/B fourni avec
le kit d’installation. A partir de cette étape, Windows demande
I'installation du pilote de gestion du port USB du Stellarcat. Une
fois le pilote installé, le port série devient visible comme décrit
dans les pages suivantes (notez le n° de port car il sera
nécessaire dans les étapes suivantes).

ServoCAT spec
"hU‘( r Slew o=
'}—r } J Fn
—dZm B
PC USB SPm DSC i Syn ST
Prise USB type B Arret des moteurs sans
“|interface de communication coupure électrique du stellarcat
PC ou Skyfi/Starseek (gestion de I'énergie)
- . Vitesse de déplacement du
Prise DSC connection / Ztélescope 1 et 2, réglage dans le
sur Skycommander ou ) -
: panneau de configuration
Argo Navis

Raquette de commande
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“|l5 Autres périphériques

b2 Claviers
-& Contréleurs audio, vid
b § Contréleurs de bus USE
b =3 Contréleurs de lecteur de\isquett
b 45 Contréleurs de stockage

.

hl

» Bl Moniteurs

l:*;-:, Périphériques d'interface utilisat

> 2} Processeurs
'3 --ﬂ Souris et autres périphériqugs de pointage

ruizth-

‘|t FT232R USE UART

artes g .lllhv

LF Cartes réseau

@ Contréleurs héte de bus IEEE 3394
& Contréleurs IDE ATA/ATAPI
Lecteurs de disque

Lecteurs de disquette

Connectez le cable USB A/B sur le Stellarcat et
votre PC, Windows demande le pilote du port USB
disponible sur le CD fourni avec votre Stellarcat

Lecteurs de DVD/CD-ROM

Ordinateur
=i Périphérique d'acquisition d'imag

W Périphériques systéme
7' Ports (COM et LPT)

)

)

Fichier Edition Affichage Outils 7

Organiser v Graver sur disque

4.7 Favoris
Bl Bureau
=l Emplacements récents

& Téléchargements

4 Bibliothéques
» E\ Documents
» (=] Images
> J‘y Musique
Vidéos

> ¥ Groupe résidentiel

4 (M Ordinateur

D> E; Disque logal{&:
seteur DVD RW (D)
DISQUE 505 (E)

Manuals
Tools
J Tools - beta for Vista
/ Upgrade
| USB Instructions and Drivers
4 |, CDM 2.06.00 WHQL Certified
. amd64
. 386

el “‘ Réseau
> M DISKSTATIONDAUL
FREEBOX
RUIZTH-PC

PDF-XChange Viewer Document  Titre: 1372341

WE LogoVerificationReport.pdf

a % Lecteur BD-ROM (F:) MY_DATA 031913

B CDM 2.06.00 WHQL Certified.zip

. amdb4
. 386

|| ftd2och

=4 ftdibus.cat
& ftdibus.inf
=/ ftdiport.cat
4 | fdiport.inf

Auteurs : http://winqual.microso...

4 Fichiers actuellement sur le disque (9)

8] CDM 2 06 00 Release Info.rtf

Fﬁ LogoVerificationReport.pdf

Objet : Logo Verification Report
Producer: iTextSharp 3.0.10 (based... PDF Specification: 1.4

20/08/

17/01/2010
17/01/2010 05:33
17/01/2010 05:33
17/01/2011

17/01,

17/01/2010 05:33

Creator: Microsoft Winqual

Dossier de fichiers
Dossier de fichiers
Rich Text Format 102 Ko
Fichier H 23 Ko
12 Ko

Catalogue de sécu...

Informations de 5Ko
Catalogue de s 11 Ko
Informations de c... 6 Ko
PDF-XChange Vie... 42 Ko

Pages: 1
Notation :
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4 -2 ruizth-PC
- B Cartes graphiques

L¥ Cartes réseau

Z2 Claviers

[

> -% Contréleurs audio, vidéo et jeu

> i Contréleurs de bus USB

> -CE Contréleurs de lecteur de disquette
- €& Contréleurs de stockage

b @ Contréleurs héte de bus IEEE 1394
> g Contréleurs IDE ATA/ATAPI

> g Lecteurs de disque

> = Lecteurs de disquette

= Lecteurs de DVD/CD-ROM

- B Moniteurs

> 48 Ordinateur

X5 Périphérique d'acquisition d'images
[» J:ﬁ Périphériques d'interface utilisateur
b -JM Périphériques systéme

473 Ports (COM et LPT)

P 5-’ Port de communication (COM1)
T2 Port de communication (COMZ)
T2 Port imprimante ECP (LP
? USB Serial Port (COM3)

b ﬂ Souriseta ipheriques de pointage

" P

Le port série est maintenant visible, vous pouvez a partir de cette étape effectuer la configuration
de votre interface a I'aide du programme fourni

D
mv \. » Ordinateur » Lecteur BD-ROM (F:) MY_DATA_ 031913 » Tools »

Fichier Edition Affichage Outils 7

Organiser v Graver sur disque
W Favoris Nom : Modifié le Type Taille
B Bureau 4 Fichiers actuellement sur le disque (10)
£l Emplacements récents | OldSystem 20/08/201202:51  Dossier de fichiers
% Téléchargements | Other Configuration files 20/08/2012 02:51 Dossier de fichiers
) .. Terminal Program 20/08/2012 02:51 Dossier de fichiers
&3 Bibliothéques | | LB16_30 tooth 20Janl1.DAT 21/01/201103:12  Fichier DAT 1Ko
| Documents || Obs_Retro.DAT 18/10/201118:48  Fichier DAT 1Ko
(i8] Images || Obs_Retro_25_30.DAT 29/03/200503:28  Fichier DAT 1Ko
J Musique || ServoCATJuniorDefaults_Obs.DAT 14/11/200701:41  Fichier DAT 1Ko
H videos ioTDefsultsUC.DAT 23/10/201018:46  Fichier DAT 1Ko
02/07/200717:56  Application 2260 Ko
Y Groupe résidentiel 23/10/2010 18:46 Fichier DAT 1Ko

1M Ordinateur
& Disque local (C:)
& Lecteur DVD RW (D)
= DISQUE SOS (E:)
@ % Lecteur BD-ROM (F:) MY_DATA 031913

.. Manuals

. Tools - beta for Vista

.. Upgrade
.. USB Instructions and Drivers
. CDM 2.06.00 WHQL Certified
.. amdbd
| 1386
g CDM 2.06.00 WHQL Certified.zip



Communications Help

Dragon = E ﬁl ‘?J E

NaturallySpeak...

® |Scope1
/ " Scope 2
|
@ " Scope 3

DigiFal El1otcu A Aoin
Professional
Encoder Resolution (2000 Counts

Gear Ratio E000

Slew 1 Rate |40 | Degrees/Sec

VideoViewer Logitech Jog 1 Rate |150 Arcmins/Sec
Webca...

Guide 1 Rate |2DD Arcsecs/Sec
Slew 2 Rate 3.0 i Degrees/Sec

“ /s Jog 2 Rate 150 Arcmins/Sec

(7 .
Accueil de MNero Burning Picture Style Guide 2Rate ____|200 ACeec e

l'imprim ROM11 Editor Accel/Decel Rate |3 Seconds

Backlash [i] Arcming

Be
P | ! Asis Limit [i]
5 EasyTrack Latitude _| 00,000 EasyTrack Sign

ark PDFCreator  ImageBrowser EX
Prodl0 Series...

Track Direction BTN SIS oI

Go To Direction o+ A = +1 4

-
Q Connect Mow Exit the Program
aw !

Google Chrome  SolidWorks 2013
64 Edition

dz €

FileZilla Client SolidWork:

Disconnected 28/06/2014 11:33

Ouverture du logiciel ServoCat
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Vous pouvez maintenant définir les parameétres de configuration de votre instrument en suivant les
directives fournies a I’étape suivante.

-Donnez un nom a votre configuration
- Définir le ‘Gear ratio’ Alt en utilisant la formule (Alt=boite a vitesse X (Diam tourillons/Diam du
galet d’entrainement)

ALT Gear ratio = gearbox ratio * ( Altitude bearing diameter ) / ( the roller diameter)

- Définir le ‘Gear ratio’ AZ en utilisant la formule (AZ=boite a vitesse X (Diam de la base/Diam du
galet d’entrainement).

AZ Gear ratio = gearbox ratio # ( ground board diameter ) / ( the roller diameter )

- Définir la vitesse de déplacement en ALT et AZ dans les deux modes SLEW RATE 1 et 2 (inter
boitier Stellarcat).

- Définir accélération/et décélération du télescope dans ‘accel/decel Rate’.

- Définir le rattrapage des jeux mécaniques dans ‘backlash’.

- Définir la limite de pointage ALT dans ‘Axis limit’, dans le cas d’un Dobson I’AZ reste a 0.

- Définir I'Easy track ‘voir tableau joint’.

- Définir le suivi dans ‘track direction’.

- Définir le GOTO dans ‘GOTO direction’
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Une fois tous les éléments entrés dans le tableau, enregistrez votre config en utilisant la commande
‘file et save as’ ou I'icone disquette, connecter votre PC sur le Stellarcat (éteint) et cliquer sur 'onglet
‘connect now’ une fois cela fait, remettez le Stellarcat sous tension. Le micro programme devrait se
charger sans difficulté, vous pouvez modifier les parametres a votre guise pour affiner les réglages
en suivant la méme étape.
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Une fois tous les éléments entrés dans le tableau, enregistrez votre config en utilisant la commande
‘file et save as’ ou I'icbne disquette, connecter votre PC sur le Stellarcat (éteint) et cliquer sur I'onglet
‘connect now’ une fois cela fait, remettez le Stellarcat sous tension. Le micro programme devrait se
charger sans difficulté, vous pouvez modifier les parametres a votre guise pour affiner les réglages
en suivant la méme étape.

ALT Gear ratio = gearbox ratio * ( Altitude bearing diameter ) / ( the roller diameter)

The Altitude rollers that are commonly used are as follows:
All Juniors: 0,798 (20.27mm)
~15" Standard ServoCAT" 1.048" (26.62mm)
~18" Standard ServoCAT 12987 (32.97 mm)
~20" Standard ServoCAT 1.2987 (32.97 mm)
~22" Standard ServoCAT 1.2987 (32,97 mm)
~25" Standard ServoCAT 1.2987 (32,97 mm)
~307 Standard ServeCAT either 1.548" (39.32mm) or custom 1.8137 (46.05mm)
[Note: diameter shown includes the diameter of the ALT drive cable|

AZ Gear ratio = gearbox ratio * ( ground board diameter )/ ( the roller diameter )

The Azimuth rollers that are commonly used are as follows:
All Juniors: 0.757 (19mm)
~157 Standard ServoCAT™ 17 (25.4mm)
~ 18" Standard ServoCAT 1.1257 (28.6 mm)
=207 Standard ServoCAT 1.125" (28.6mm)
~22" Standard ServoCAT 1.125" (28.6mm) or {optional) 1.5" (38mm)
~25" Standard ServoCAT 1.57 (38mm)
~30" Standard ServoCAT either 1.5" or custom usually 1.75™ (44.5mm)
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